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ロボット1/22

頭部

←外周の糊代以外の折線につき山折、谷折を逆に→

してください。中央部が凹んだ状態になります。

（中央が突出した状態では「首が長すぎる」ようです。）
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ロボット2/22

胴体上部
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ロボット3/22
胴体下部
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ロボット4/22
右肩こちらが上です。

こちらが下です。

こちらが前です。接合線が後になります。

R1
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ロボット5/22 左肩

こちらが下です。

こちらが前です。接合線が後になります。

L1

671RTM
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ロボット6/22
右肩～肘 左肩～肘

こちらが上です。

こちらが下です。

接合線が
後です。

R1

L1

R2

L2
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ロボット7/22

こちらが上です。

接合線が後です。

こちらが下です。

右肘～手首 左肘～手首

R2 L2

R3

L3
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ロボット8/22

こちらが上(手首側)です。

こちらが下（指先側）です。

接合線が後です。

右手

左手

R3

L3
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ロボット9/22
右太股

こちらが上です。

接合線が後です。

こちらが下です。

R11



163

16
4

16
5

166

167

168

169

170

171

16
3

164

181

17
2

165

174

166

175

167

176

168

177

16
9

178

17
0

179

17
1

180

181

172

17
3

154

174

156
175

157

176

158

177
159

178

160

179

161

180

16
2 173

15
4

155

15
6

157

158

159

160

161

15
5

162

ロボット10/22

こちらが上です。

左太股

接合線が後です。

こちらが下です。

L11
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ロボット11/22

右膝～足首

こちらが上です。

こちらが下です。

接合線が後です。

←右足裏

前後

R11

R12
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ロボット12/22

左膝～足首

接合線が後です。

こちらが下です。

左足裏→

前 後

L11

L12
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ロボット13/22

右足首～足裏

こちらが上です。

接合線が後です。

R12
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ロボット14/22

左足首～足裏

こちらが上です。

接合線が後です。

L12
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ロボット15/22

こちらが上です。

バッグパック（背中に貼付けてください。）

展開図の作成には多摩ソフトウエアの「ペパクラデザイナー」という

ソフトウェアを利用しました。
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ロボット16/22

左推進ロケット

バッグパックに貼付けてください。

こちらが上です。

ノズル

ここにノズルを取り付けます。↑

ノズルは少々外向きに角度を

つけて固定します。
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ロボット17/22
こちらが上です。

ここにノズルを取り付けます↑

ノズル

ノズルは少々外向きに角度をつけて

固定します。
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ロボット18/22

シールド表

こちらが上です。

無反動砲

排気口

無反動砲関係のパーツは

２組入っています。

両方使用しても良いでしょう。

Ｋ-５０２
Volgograd

（片方で充分とは思いますが。）
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ロボット19/22

シールド裏 ←裏面なので、山折線を「谷折」で作成し

「シールド表」の裏に貼付けてください。

無反動砲

排気口
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ロボット20/22

無反動砲砲身 砲口
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ロボット21/22 無反動砲スコープ

↓無反動砲弾倉↑
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ロボット22/22

無反動砲グリップ

基本的な作成方法

１　幅１㌢の両面テープを半分の幅に切断し糊代に貼付ける。

２　パーツをはさみで切り抜く

３　折り目をつけ、両面テープの保護紙をとり、相手側に貼付け。

注意　最後に閉じる面は内側に手を入れられません。

対策その１　最後の面は木工用ボンドで貼付ける。

対策その２　最後の面も両面テープで接着する。その際、糊代の端から

まち針を差し込み、内側から糊代を外に押しつける。

私はいつも「対策２」を実行しています。コツさえ飲み込めば

まち針で十分両面テープを押しつけることができます。

念のため、両面テープを糊代と反対側にも貼っておくと、

両面がベタベタした状態になり、内側からまち針の先端で

軽く圧迫するだけで完全に接着されます。

ロボットの関節部分について　適宜ポーズをつけ接着剤で固定してください。

対応する部分に番号がついています。Ｒ←右側　Ｌ←左側　です。

番号は上から下です。ただし、１０番台は「足」です。

胴体との接合部は番号を記載してありません。前後関係では接合線が「後」です。


